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> £PBOUNXAVIOUOC VIO KIVNOT) UNXAVIKWY UEPWV

Kwdikac og Y\wooa C tou Arduino (YAottoinon I.MaAauidnc, ©SciCo):

To mpdypappa og kwdika C Tou Arduino:

// Nepapatiopog pe servo No'l
//'EVa TIOTEVOIOUETPO EAEYXEL £VA OEPROUNXAVIOUO

#include <Servo.h> // JupmepihaBe T BBALOONKN YA EVTOAEC
ogpBOUNXAVIOUOU

Servo myservo; // AnuioUpynos £va avTikeipevo TUTIou Servo

int potpin =A0; // Mv Tou Ttotevoldpetpou (avaloyikri elcodog AO)

inta; // Edw Ba amoBnKeUoupe TNV Tiur) tou dtaBdcape atd To TIOTEVOIOUETPO
(0 wc 1023)

intval; // Edw Ba amobnkevooupe TNV TIur Tou 8a oteiloupe oo oépPo (0 wg
180).

void setup(
{
myservo.attach(9); // Kdve ipoodpTtnon Tou avTIKELUEVOU MyServo oTo TiLv 9.
Serial.begin(9600); // Zekiva tn Aettoupyia TG oelplakg eTiikovwviag (ue to
OELPLAKO LOVITOP) e TaxuTnTa 9600bps.

}

void loop()
{
a = analogRead(potpin); // AldBace TNV Tiur] amd To TV TIOTEVOIOUETPOU Kal
ATOBNKEVCE TNV 0TN HETARBANTN a
val =map(a, 0, 1023, 0, 180); // AN\AEE TNV Tiun TG a amo 0 wg 1023 otnv
Teploxn TIHWV 0 wg 180 kal amodrikeuoE TNV otn LeTaBANTH val
myservo.write(val); // Miploe Tov dEova Tou servo otnv Tiun val
Serial.println(val); // Epddvioe tnv Tiun g val 0To oelplako Yovitop
delay(15); // Nepipeve Aiyo yia va yuploeL TO Servo otnyv Tiun Tou 8éAoupe

}
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> epBOUNXAVIOHOG YL KIVNON UNXAVIKWY UEPWIV

‘Eva eVAAANOKTIKO TIPOYPAUUA YIa VA JOKILACOUE TN AELTOUPYLA TOVU SErvo Xwpig
TO TIOTEVOLOUETPO:

// Mepapatiopdg e servo No2
// 10 servo ieplotpédeTal atd Tn pia akpaia B€on Tou 0TV AAAN Kat TIAAL TTiow

#include <Servo.h>// ZupmepilaBe ™ BLRALOBKN TOU c€pPo
Servo myservo; // Anuiovpynoe éva avTikeipevo TUTou Servo

int s=1; // To Brjpa (olpeg) Trou Ba avEdvoupe T B€on Tou 0€pRo og KABE
ETIAVAANYN

void setup(
{
myservo.attach(9); // Zxetilel to ogpBo pe To TILV 9

}

void loop()
{
for(int i=0; i<=180; i=i+s){
myservo.write(i); // Miploe Tov dEova Tou Servo oTnV TN i
delay(15); // Mepipeve Alyo yla va YUPIOEL TO SErvo oTnv TIUY) TTou BEAOUUE
}
for(int i=180; i>=0; i=i-s){
myservo.write(i); // Miploe Tov dEova Tou Servo oTnv TN i
delay(15); // Nepipeve Aiyo yia va yuploeL TO Servo otnv Tiun Tou 0éAoupe
}
}
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Mnyeg

Exmadeutikog 0dnyog Mpoypdupatoc STEMpoweringYouth

Kevtpko Site Arduino (https://www.arduino.cc/)

Kevtpko Site Fritzing (http://fritzing.org/home/)

Kevtpikd Site Processing (https://processing.org/)

>nuelwon

Ot Aé€eic Arduino, Arduino UNO kaBwg¢ kat AoyoTuTia 1] AAAA SLaKPLTIKA
yvwplopata Tov avapEépovTal 0Tov TIapovTa 0dnyo 1} atmelkovi{ovTal 0 TIG
ELKOVEG TIOU QUTOG EUTIEPLEXEL ElVAL KATOXUPWHEVA EUTIOPIKA OTIHATA KAl
OLOKPLTIKA YVWPIOHATA TIOU OUVICTOUV EUTIOPLKT] WOlokTnoia tng Arduino
S.r.l/Arduino AG. ToI5pupa Vodafone, n Vodafone Mavagov A.E.E.T 1y n SciCo dev
oXeTllovTal pe TNV v Adyw statpeia. To UALKO TIVEUUATIKNG WOlokTnolag Tpitwv
ONMUELWVETAL PNTA Kal SLAVEUETAL UE TNV avTioToLXN Adela Tiov opiletatl amd
TOUC OPOUC XPriong auTou.

To ekmadeuTIko TTpdypappa Generation Next amoteel eE€ALEN Tou Tipoypdupatog STEMpowering Youth
Tiou vAoTioteltat amd o 1dpupa Vodafone, evud To oXETIKO eKTIALSEUTIKO UAKO EXEL EYKPLBEL Kal Etval
dlaB€aotpo oo TAaioto Tou Tpoypdupatoc Open Schools for Open Societies.


https://www.arduino.cc/
http://fritzing.org/home/
https://processing.org/
https://portal.opendiscoveryspace.eu/sites/default/files/odigos_arduino_paketo_ylikon_pliroforikis.pdf

